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u, v un contact du 2¢ ordre. Si le centre de courbure parcourt la
normale commune, les tangentes des sections normales corres-
pondantes engendrent des involutions  projectives. - Les éléments
unis de cette correspondance spéciale [2, 2] sont, d’'une part, les
droites isotropes, d’autre part les directions cherchées. SiI'on prend
pour point de départ la construction de M. Sobotka, qui permet
de trouver le centre de courbure pour une section normale, étant
donné les centres de coutbure de trois sections normales, on peut
construire les tangentes cherchées directement, sans construire
d’abord les indicatrices des deux surfaces (comme l'exige la con-
struction d’Olivier bien connue). On trouve en méme temps une
série d’autres constructions concernant la courbure des sections
normales. On trouve, en outre, le théoreme, facile a vérifier, que
la correspondance [2, 2], déterminée par les centres de courbure
situés dans les mémes plans normaux, se réduit & ’homographie
de deux involutions dans le cas ou les tangentes des courbes de
courbure d’une surface sont les bissectrices des tangentes ana-
ogues de l'autre surface,

O pohybu v prostoru.
Napsal Dr. J. Zd'drsky.

Cldnek Dr. J. Vojtécha ,Analytické vyjddfeni pohybu v prostoru*

(v &is. 3. ro€. 51. Easopisu) poskytuje mi vhodnou prileZitost ukdzati
prednosti vektorového poétu pred obvyklymi methodami analytické
geometrie. UZijeme-li associaln€ distributivné operace multiplikani
(Hamiltonovy), dostaneme pro soudin m .n vektorovych jednotek
OM =m, ON = n svirajicich tihel o ,
m.n=cosw-}tisinw.a ' - (a)

kde a znati jednotku direktni kolmice k vektortim m, n a i oby&ejnou
imagindrnou jednotku arithmetickou. (Odkazuji ke svému pojedndni
,UZiti vektorového poctu v theorii ploch® v Rozpravich akademie,
rof. XXVL & 45)) Pfemisténim Ghlu MON v jeho vlastni rovin&
se soudin m.n nezméni, pfeklopenim hlu zmé&ni soudin m- 1 pouze
znaménko. Souin m.n lze vyjddfiti pomoci obvyklého skaldrného
(/\) a vektorového soucinu X :

\m.n:m/\n—-}—imX‘n : L )
Je-li R (OR =+ bod soumé&my s b&znym bodem R(O R=r)

dle vektorové jednotky OM =m fjest ¥ (r,m)= A (m, 1) t.j.
rom=m.r. s : ‘

5 Operacl.m‘obdrlﬁne: r'=m.r.m 5 )
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Tato transformace pfevadi bodovy systém R v systém R’ s nim
soumé&rny dle osy O M==m. Neprochazi-li osa soum&rnosti potatkem
nybr bodem S (O S=28) prejde rovnice (1) ve tvar

' =8-}fm.(t—8).m )]

Podobn& systém R’ soumé&rny s R dle roviny vedené bodem

S kolmo k vektorové jednotce m vyjddfen jest rovnici
r'=8%-m.(r—8). m 3)

Rovnice (2, 3) jsou v podstaté identické s Vojté&chovymi rovnicemi
I a analogickymi rovnicemi na str. 162 citovaného Cldnku.

Vysledkem dvou transformaci typu (1)
Y=n.m.r.n.n 4

jest otoCeni tuhého systému r kolem osy jdouci poldtkem kolmo -
k rovin&€ (m n) o dvojndsobnou odchylku vektorovych jednotek
m, n. .Neprochazi-li rotalni osa poCdtkem, nybrZ bodem S pfejde
(4) ve tvar

v =8}+nm. (r—8).m.n ' (5)

Rovnice (4, 5) jsou identické s Vojtéchovymi rovnicemi (1I) res-
pective (II4-I1I). Je-li a (// m XX n) jednotka na rota¢ni ose a u translace
ve sméru osy definuje

v=8-tn.m(r—8mn4u.a .. (6)

premxsténi zpiisobené Sroubem a jest aequivalentni s Vojt&chovymi
rovnicemi (I14-V).

2. UkéZi nyni, kterak pfejdeme v rovnici (4) k pravoihlym sou-
fadnicim x, y, z ve smé&rech jednotek i, {,, i, Vzhledem k (a)
ptejde (4) ve tvar

= (cosg)— isin. a).r.(c039+ i sin Q.a)
2 2 2 T2
Po vynaisobeni '

r——cos »»»»»»»» +31n Ya.r. a—]—zsm ;(;(r.a‘a.r)

2
Relace (6) pfevede tuto rovnici ve tvar
v'=c¢os w.vr —sinw . r><a—}—23m#2aa/\r a (0

a vloZime-li . »
a=cose.t,-}cosP.i, + cosy.t, r=2x.i,Fy.i,+ 2.1,
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dostaneme' po provedeném Vynésobem' pro koeficient pfi t,
X = <2cos2 ci.sinzg—i—cos w)x—[—
+(2cos @ .cos (3. sin? —g—cosy;.sinw)y -

+<2 cos @ cosy.sinzg—)—f—cosﬁ.sinw).z

(7)

a cyklickou zdmé&nou )’, 2/, coZ jsou pfesné€ Vojtéchovy rovnice (1I)

Prejdeme nyni k rovnici (5). BudiZ n délka kolmice spudténé
s pofatku na rotatni osu, S pata, b jednotka;této kolmice a ¢ jednotka
direktni kolmice £ a, b. Soudin n.m.8.m.n vypolteme, vioZime-1
do pravé strany rovnice (c) 8za r nadez

g—nm.8.m. n=3 -n.(cosw.b-|

+sinw. C)=n.(2 sinng—-sin w.c) ‘

Koeficient pfi i, =

, O L
n. (2cosa’.sm’§ — cos " . sin w) atd.

kteryZto vyraz (Vojt&chiv Ill) nutno pfitisti k pravé stran& rovnice (7)
3. Produktem dvou rotaci w,, w, kolem jednotek O A, =a,,

0 A, = a, svirajicich tihel 4 jest rotace @ kolem vysledné osy OA=aq,
kterou dostaneme z rovmce

(cos e sin 2

Cili cos ~2« cos~2< sm

i sin 2 sin
i sin i

tj. vzhledem k relaci (b)

() Wy @,
€0S - ==C0S -, COS -,

- 2 2

Sll’l

27 272

w e
sine . a=sin"t . cos2. a, + cos ﬂé‘a sin

2° 2

2

— sin 22 sin @ a1 X a,.

: : 2
Prvni rovnice poddvd ﬁhel_otoc‘.eni adruhd smér rotalni osy.

A

*

2 - .
—a —-—:COS—.— l Sin
2 2 2 +

Zaz____

2

) (cosJ—{— i sin & 2 ctz)__cos—f—}—zsm2
2 2 aH—zsm 2
'2‘.

R ()) . W
sin - sin 2. cos A.

+

®)
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Sur le mouvement dans Iespace.
"(Extrait de ’article précédent.)

L’auteur déduit, au moyen du calcul vectoriel, les formules
exprimant le mouvement ou la transformation symétrique d’un
systéme rigide dans I'espace. Les formules de transformation —
On y parvient presque immédiatement — ont, dans la notation
vectorielle, une forme simple et, au point de vue géométrique,
claire. L’auteur fait voir, comment on passe des formules trouvées
aux formules usuelles de la géométrie analytique.

Prof. Josef Liznar sedmdesainikem. -
Napsal Dr. V. Havlik.

Profesor Josef Liznar je Moravan; narodil se 28. fijna 1852
v Brumovicich u Klobuk. Stfedoskolskd studia skonCil na redlce
v Brné. Pak.studoval fysiku a matematiku na université a tech-
nice videfiské. Na jafe 1887 sloZzil stidtni zkousku ucitelskou pro
vy$$i redlky z matematiky a fysiky. — Jiz roku 1875 vSak se stal
vypomocnym lasistentem' Ustfedniho dstavu pro meteorologii a
zemsky ‘magnetismus ve Vidni; dva roky na to byl jmenovan
skuteénym asistentem a za dal$i dv& leta adjunktem tohoto tstavu.
Byly mu zde pfikdzdny hlavné price magnetické. ‘

Roku 1884 se habilitoval na vysoké-sSkole technické ve Vidni
pro meteorologii a zemsky magnetismus ar. 1896 byl mu na
téze Skole udélen titul a charakter mimofadného profesora; byla
to prvni profesura toho druhu na techmce Na Ostredmm ustavé
vykonal za podpory Videriské akademle véd svou. ne;dwieznte]sx
praci: zméfeni magnetickych elementit v soustiti rakouskZm.

Po vic jak dvacetiletém piisobeni na Ustfednim tstavé me-
teorologickém jmenovdn byl fddnym profesorem meteorologie a
klimatologie na vysoké Skole zemédélské ve Vidni s povinnosti
prednaseti o tomto pfedmété i dile na technice.

Po prevratu byl v prosinci 1918 prof. Liznarovi doruéen do-
taznik, v némz prva otazka byla po narodnosti. Prof. Liznar, jenz
se vzdy oteviené hlasil kK Geskému ndrodu, nemohl ho vyplniti jinak,'
nez dle pravdv. Ndsle lkem toho dostal hned nisledujicibio 1. ledna
pripis rakouského stitniho tistavu pro vyulovéni, jimZ se zproét‘qj.e
vSech ufednich vykondt a zastavuje se mu dosavadni plat; 1. za¥i
1919 pak byl v Rakousku pensionovdn se smé$né malym vySluznym

Letos na jafe byl na Karlové université jmenovan radnym
profesorem kosmické fysiky a zemského magnetismu s pozndm.-
kou, aby ‘dle moznosti spolupiisobil i v Ustavé pro geofysiku.

To ]SOU ne]hlavnéjéi data ze Zivota prof Liznara, ze Zivota
" muze, jenz viechny své sily a vSechen svilj ¢as vénoval klidné,
pilné a plodné pr*acx viedeckié.
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