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pak bude dosti přesně 
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0 grafickém řešení rovnic. 
Podává 

dr. V. Láska v Praze. 

Budtež dány rovnice 

a1x + b1y = c1, 
a2x-\-b2y = c2. 

Násobme je jednotkami 

V = + i s = V-i 
a sečtěme; pak bude • 

A = axiг + a2i2 , 
B = V'i -f ò2г2, 

V = CÁ + ЬS 
a dále 

Ax = a, 
By = ß , 

(14) 

při čemž jest zároveň 

a + p = y. 
Jsou však a, /?, y stejně jako A a B v geometrickém zná­

zornění přímky, pro jichž sečítání platí princip uzavřených po-
lygonův. 



45 

Máme tudíž následující konstrukci. Budiž OY J_ OX (obr. 1.) 
a dále 

Budiž dále 

pak bude 

a tedy-

OM = aa ON = &, OP^c^ 
MA = a2 NB = ò2 P C = c 2 . 

B'C||OA, A'C||OB; 

OB' + OA' = OC 

OB 
OB' = OB 

OA' = OA 

OB 
OA' 
OA 

= OB.y = /3, 

= OA. x = a. 

Mánie tudíž 

% = • 

OA' 
У—-

OB' 
OA ' 9 "" OB 

Grafická methoda vede přímo k redukovaným rovnicím. 
Budtež 

9 A 9B 9 C 

úhly směrů OA, OB, OC, pak máme 
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tg <PA = -J-, 
a l 

tgţPв _ & 2 

~ V 
.. C2 

t g ? c = - r ; 
c l 

dále bude 

0 A = — ? — - , 
COS <PA 

OB = - Ьi oг — Cl 
0 A = — ? — - , 

COS <PA 

OB = -
COSфв ' COSÇ?c 

pak máme v trojúhelníku OB'C 

-ÍSV sin (,)PB ~9c) —^Vsin (<Pc ~ 9A) ~ °' 
_gx_ C 0 S ( (pB _ <pc) + - J 5 j - _ COS (9o - 9.) - ^ - , 

ale to jsou již rovnice redukované. Z nich obdržíme dále 

— _ _ _ s i n (-. — <p ) = 1 — s i n (g, — <p ) 
cos 9B V ^ y A / cos 9c v ^ c ^A / 

/p/» /» 

— j - L - sin (9 B - 9A) = - ^ - sin (9B - 9c) . 

Sečteme-li a položlme-li 

y\-]rxa1—c1% 

pak obdržíme známou stejninu 

cos <JPC sin (qpA — <pB) -f- cos ~B sin (g>A — <JP0) 
+ cos <JPA sin (~B — ~c) = O, 

jakožto kontrolu správnosti posledních rovnic a výpočtů. Tako­
váto kontrola jest pro praktický výpočet velice cenná. Podobně 
řešíme i rovnice o několika neznámých. 

Dejme tomu, že máme 

aíx-\-b1y-\-c1s = d1, 
a2x+\y + C2& = 2̂ 1 
^ * + 6sy + v = ^« 

Násobíme-li je jednotkami 

obdržíme 
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O A = axťj -f- <Va ~f~ as*3 

OB = 61»1 + V . + V a 
O C r - t í ^ + C^ + Cgí. 

OD = ê ť. + da»2 + <í3»; . 

Sestrojení pak jednotlivých neznámých dle rovnic 
OA' 
OA У — 

OB' 
OB ' z = 

OC 

oc 
provedeme nejlépe takto: 

Položme směry [OA a OD rovinu (obr. 2.), kteráž rovinu 
danou směry OB a OC, protne v přímce OD'. 

Obr. 2. 

Učiňme dále DA'11 OD', OD'| |DA' v rovině prvé a potom 
B'D' 11 OC, D'C 11 OB v rovině druhé, tím obdržíme body A', B', C. 
Geometrické konstruktivní řešení redukováno tím na jednoduchý 
problém deskriptivní geometrie. 

Analytické řešení vede k podobným rovnicím jako u dvou 
neznámých. 

Rovina prvá má rovnici 

ЛІÉ + V ? + Л»- = <>. (i) 
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kdež A., Aa, A3 určíme z podmínky, že má procházeti body A 
a D, tak že bude 

A1d1 + A2d2 + A3d3 = 0 . 

Rovina druhá má pak rovnici 

f^ + fVÍ + í ^ - O , (2) 
kdež opět 

^ A + ^26* + tó = 0, 
í*i<i + ř*2c2 + ti3c3 = 0 . 

Rovnice (1) a (2) dávají Pak rovnici přímky OD'. 

Položíme-li pak 

bude 

ЗC DOA = 9>A D'OB = (jpв, 
j£ DOD' = <pD D'OC = <pc, 

OD = OA' cos 9A -f OD' cos <pD, 
0 = OA' sin gjд — OD' sin <pD, (3) 

(4) 
OD' = OB' cos g>B + 0 0 ' cos <pc, 

O = OB' sin g?B — OC' sin <pc. 

Prvá soustava dává OA' a OD', druhá pak OB' a OC; 
posléze jest 

OA' OB' OC 
x = Õ Ã ' ÿ ~ OB ' ~~ OC 

Velice zajímavé jest řešení rovnic o čtyřech a n nezná­
mých, které lze redukovati na tři po případě n — 1 soustav 
tvaru (3) a (4). Pochod jest týž jako u rovnic o třech ne­
známých. 

-oфo-


		webmaster@dml.cz
	2012-05-15T00:22:28+0200
	CZ
	DML-CZ attests to the accuracy and integrity of this document




