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tiroir dans une position déterminée par rapport au transparent et
nous resolvons Péquation du type donné. Je déduis quelques for-
mules pour des types fondamentaux des reégles de cette espece et
je renvois en méme temps a mon article ,Les abaques a plusieurs
plans superposés” (t. LI de ce journ.), oit Pon trouve une figure sché-
matique d’une regle & calcul pour I’équation de Kepler. On peut,
en effet, considérer les régles a superposition comme un cas parti-
culier des abaques a plusieugs plans superposés.

Vektiorova analyse a integrélnf rovnice.
Napsal Bohuslav Hostinsky.

1. Nauka o integrilnich rovnicich poddvd jednotnou methodu
pro velikou fadu rozmanitych problémii. Vyjdéme od nejjedno-
dus$i dlohy sem spadajici: feSiti soustavu n linedrnich rovnic

Q, Xy 4 a,y X+ -+ apn _xn=b1

Qny X, +an2 Xg +°'°+ Qnn Xn :vbn
©0 n neznamych x;, X, ...Xx, Tato uloha zahrnuje v sobé&, je-li n
nekonecné veliké, rozli¥né tlohy, jeZ se tykaji integrace differen-
cidlnich rovnic linedrnich (obycejnych i parcidlnich) libovolného
fadu za danych krajovych podminek, jakoZ i obecnych rovnic inte-
grdlnich linedrnich.

V jednotlivych pfipadech jest redukce tloh danych differenci-
dlnimi rovnicemi na tilohy algebraické zndma jiZ ze starSich dob
{Lagrangeova theorie struny jakoZto Gtvaru sloZeného z kone&ného
pottu hmotnych bodii, Fourierova theorie tepelné vodivosti ve
hmotdch sloZenych z koneného poltu molekul atd.). AvSak teprve
Fredholmova theorie integrdlnich rovnic umoZnila re$iti soustavné
vSechny tlohy toho druhu methodami obdobnymi zndmym metho-
dam, jimiZ se feSi soustava rovnic (1).

Fredholm ukdzal té%, Ze soustava linedrnich integrdlnich rovnic
d4 se jednoduchym zplisobem pfevésti na jedinou integrdlni rov-
nici (viz niZe, odst. 4.).

M&jme ku pf. tfi integrdlni rovnice pro tfi neznémé funkce
a povaiujme tyto funkce za sloZky nezndmého vektoru. Dané tfi
rovnice mohou byti pfevedeny bud na jedinou skaldrni integrdlni
rovnici (zmin&nou methodou Fredholmovou), aneb na jedinou vekto-
rovou integrdlni rovnici (viz odst. 5.). Je velice pozoruhodno, Ze
ob& tyto rovnice jsou formdln& stejné; cely vypolet, kterym se
tiloha fedi na zdkladé Fredholmovy methody, je formdln& stejny
s vypoltem, kterého je tfeba k feSeni ulohy uZitim vektorové
. analyse. Myslim, Ze tato souvislost neni zndma; v ndsledujicich
fadcich vylozim ji vychdzeje z jednoduché tlohy algebraické.

(1)



38
2. Algebraickd dloha, kterou se budeme nyni zabyvati, 1isi se

toliko formdlni tpravou od tlohy vyjddfené rovnicemi (1). V rov—
nicich provedeme postupné tyto zmény:

Prvni zm&na zdleZi v tom, Ze poloZime n = 3m, kde m zna¢i
celé Cislo a rozdélime nezndmé x,, X,... X, ve tfi skupiny: v prvé
skupin& bude m nezndmych, které oznafime pismenami u piSice

' Xy== Uy, Xe==1lyy - . « « - . . . Xm = Um,
ve druhé skupiné bude m nezndmych, jeZ oznalime pismenami v
kladouce
Xm4+1 =V, Xm42="Vyy - . . . . Xogm= Vn,

a zbyvajicich m nezndmych ve tfeti skupin& oznatime pismenami w,
takZe

Xem 1= Wy, @miy2= Wy, . . . . Xgm=— Wn.

Druhd zmé&na zéleZi pak v tom, Ze zavedeme koefficienty cipq,
které budou s konstantami a,, souviseti takto: :

Qpp = 1+ AhCikpp, apg = ANiCikpg Pro p + q.

Indexy i a k nabyvaji hodnot 7, 2, 3, indexy p a g pak hodnot
od I do m; zplisob oznaleni vysvitd z rovnic (2). Pismeno 4 znacf
konstantni parametr a A velitinu, kterou nechidme pozdéji konver-
govati k nulle.

Je-li 2 =0, redukuji se rovnice (1) v novém oznaleni na
uy="b,, Uy==0y,. . . Un="bm V="VUmis, - . . Wym=bsm

Je-li v3ak obecn¥ 4 & o, nabyvaiji rovnice (1) v novém ozna-
Ceni tvaru

m m
u,+ A Z‘. Cins Us +h 2 Ciors Vs + 1 2 €518 Ws) = b,

s=1 s=1 s=1

az‘*’l (h 2 Ci12s Us +h E Ci29s Vs + h E Ci33s Wa)—b
s=1 s=1 s=1

e '!1 .
vl—l»—ﬂ (h > Coyys Us +h X Co91s Vs +h z Cogys ws):bm+1 (2)1
s=1 s=1 s:l_

— — e e —— o — o —— — — e,

W1+ Ah 2 Cy115 Us + h 2 Cy01s Vs + R 24 Cy31s Ws)—- bam 41
s=1 s=1 s=1

N . m .m m
Wn—+ A(h Z Cams s+ Z Cyams Vs =+ 1 D Cogms Ws) = bym

s=1 s=1 s=1 L




39

Mysleme si tyto rovnice rozieSeny podle neznémych u,, u, .
Vy...Wy... Wn; kaidd nezndmd bude vy]édl'-ena zlomkem, ]ehoi
éltatel i jmenovatel budou mnohoéleny v 4

3. Budi# (e, f) intervall, v nmZ se pohybuje nezdvisle pro-
ménnd redini veli¢ina x. V tomto intervallu vytkneme m délicich
bodft (prvni z nich splyvd s ) &, &,,...&n a povaZujeme veli-
Siny us, vs a ws za hodnoty tH funkci u (x), v(x) a w(x) v t&chto
délicich bodech, tedy

us=us), vi=v(Es), ws=w()
Podobn& povaZujeme veliiny cirs za hodnoty, kterych nabyvaji

funkce ¢y (x, y) dvou promé&nnych pro x =&, y =&, Pfedpokla-
dejme je3ts, Ze intervall (e, §) je délen body & ekvidistantné a Ze

§i+1— &i=h, kde lim h =0 pro m = oo,
Podle zndmé definice integrdlu obdrZime

g
( .
l_lm (h L Citrs ”s) = \ Cit (&r, y) u (y) dy

Ts=1
o

3

llm (h 2 Ci2rs Vs) =

s=1

ciz (§r, y) v (y) dy

s=1

] .
1”" (@ 5 Cisrs we) = S cis §r,y) w (y) dy.

Prvnich m rovnic (2) pfejde pro lim # = o v rovnice, které
mliZeme shrnouti v jedinou:

8

u(a)+z[5cn (% ) 1 () dy + gcm(x,y)v 0) dy +

o

8

+ e () w ) dy~] —fe) 3

o

Podobn& prejde druhych m rovnic (2) v

g 8 '
v )44 | § e (o) w0) dy 4 (e () v 0) ay +

o

8
+Ha@nworay|=r e
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a poslednich m rovnic (2) v

8 3
w(x) + 4 [S ¢, (x, y)u () dy 4= S e (6, D) V) dy
'-ﬁ . N
—}—‘\ Csg (X, y) w (y) dy] =k (x) (3,,)‘

Pfi tom znadf x libovolny bod v intervallu (e, 8), a f, g, h tfi dané
funkce proménné x.

Naznaceny limitni pfechod vede tedy od soustavy n linedrnich
rovnic (2) k soustav& tfi linedrnich integrdlnich rovnic (3), (3') a (3)
pro nezndmé funkce u, v a w. Naopak miZeme povaZovati podle
Fredholma kaZdou soustavu linedrnich rovnic integrdlnich za sou-
stavu nekonefn& mnohych linedrnich rovnic tvaru (2).

4, Uloha vyjddfend rovnicemi (2) lidi se od tlohy (1) jen
oznalenim, jen tim, Ze jsme pilivodni nezndmé x; rozdélili ve tfi
skupiny: us, vs a ws. AvSak tento nepatrny formdlni rozdil obou
tiloh stivd se vyznamnym, jakmile provedeme limitni pfechod
v odst. 3. naznaleny. Rovnice (2) vedou totiZ k soustavé tfi inte-
grélnich rovnic (3), (3') a (3”), pon&vadZ jsme nezndmé x, rozdélili
ve 3 skupiny. Provedeme-li v8ak limitni pfechod povaZujice v3echny
veli¢iny nezndmé za hodnoty jedné a téZe funkce v intervallu, jenZ
je tfikrdte del$i neZ intervally dfive (e, §), obdriime jedinou
integtdlni rovnici. Tak pfichdzime k diileZité vé&t& Fredholmové:
soustava integrdlnich rovnic d4 se nahraditi jedinou rovnici integrdini.

“PovaZujme nyni u, v a w za slozky vektoru vzaté ve smérech
os soufadnych Oxyz; poldteini bod vektoru budiZ (x, o, 0). Sou-
stava tfi integrdlnich rovnic (3), (3') a (3”) pro nezndmé funkce
u (x), v (x) aw(x) v intervallu (¢, 8) dd se nahraditi jedinou
rovnici a to dv€ma zphsoby: bud methodou Fredholmovou aneb
uZitim vektorové -analyse.

Zatnéme pryni methodou. Pro jednoduchost poloZime ¢ — o,
takZe mame. tuto soustavu tfi integrdlnich rovnic:

1 () +2 {6 ) 20) + e, 3) v O) + €0 (59) w )| dy = 1)

A

v(x)+4 [cn-(x,y) u (y_)"+ Can (X, Y) v (P) + Coq (x.3) W (y)] dy = g(x) 4

i

00690 400 + 6 (69) YO s (5) WO) |y = )

: w(¥)+,%

) Qs QQ_,;‘_QVQQA—Q
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Integra¥ni proménnou y budeme povafovati za druhou sou-
fadnici v rovin& Oxy. Funkce f(x), g(x) a h(x) jsou dény v inter-
vallu (o, B) osy Ox; v témze intervallu hleddme praib&h funkci
u (x), v(x) a w(x). Funkce ci (x, ) jsou pak definovdny uvnitf
ttverce sestrojeného v roviné Oxy nad zdkladnou o délce 8 s vrcholy
(0, 0) a (3, 0). Oznalme tento &tverec zkritka [7 I] a budiZ obecné
[i k] &tverec, ktery obdriime, posuneme:li [I I] ve sm&ru o délku
(i—1)B a ve sméru Oy o délku (k—1I) 8. Devét &tvercit
4 ik,i=12 3;, k=1, 2, 3,

tvofi dohromady ¢&tverec, jehoZ strana méd délku 38. BudiZ (x,y) .
libovolny bod v tomto velikém &tverci a (x,, ¥o,) homologicky bod
ve &tverci [I, I]. Definujme pak funkce ¢ (x), p (x) a K(x, y) takto:

¢ (x) =1u (x,), je-li bod (x, y) ve &tverci [11], [21] nebo [31],

P (@)=v (Xo), » » o» o [12], [22] , [32],
e (x)=w(X0), » » » » w3 [23) , [33],
p(x)=1f(x0), ' » » ow (UL 211, 31}
px)=g(Xx), » »ow . [12),[22] , [32],
p (.X') =h (xo)’ ”» » [13], [23] ”» [33]v

K (x, ¥) = cu (X0, yo) je-li bod (x, y) ve Stverci [ik].
Za t&chto pfedpokladi redukuje se soustava tfi rovnic (4) na
jedinou integrdlni rovnici*)
33

)+ 4\ K(03) 90) dy = p (x) ®)

Vysledek je ten, Ze sloZky u, v a w hledaného vektoru v inter-
vallu (o, 8) vypocltou se feSenim jediné integrdlni rovnice (5); ne-
zndmd funkce ¢ (x), urend ‘touto rovnici jednozna¥n& v intervallu
(o0, 38), pfedstavuje v prvni jeho tfetin& (o, §) sloZku u (x), ve
druhé tretin€ (8, 28) sloZku v (x) a v posledni tfetin€ (28, 30)
slozku w (x). :

5. Druhd methoda, které lze uZiti k pfevodu soustavy rovnic (4)
na rovnici jedirou, zaklddd se na vektorové analysi. Ozna&me jako
diive pismenami u, v, w sloZky néjakého vektoru, ktery nazveme A4,
a budte u’, v/, w' slozky nového vektoru A’ urfené rovnicemi

Cill 1 Co Vi Gy w=u

Cop U Cop VG W=V

C3y Ut Cyo Vi Cgyg W= W,
Koefficienty c; tvofi matrix L o tfech fddcich a o tfech sloupcich;
vektor A’ nazyvdme soulinem této matrice a vektoru A, a piSeme
symbolicky : A=L.A.
' ¥) Redukce da se provésti stejnym zpisobem pro soustavu n integral-

nich rovnic (J. Fredholm: Sur une classe d’ équations fonctionnelles, Acta
Mathematica t. 27, p. 365-380; 1903).
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Predpoklddejme, Ze koefficienty ci jakoZ i slozky vektoru A jsou
funkcemi proménné y. Vektor o slozkdch
3

([0 D u)Fee v o) +as ) wo) |dy, (k=1,2,3),

o
nazveme integrdlem soudinu L. A a znalime jej
. . o v

guwA@y@

- Zaviseji-li koefficienty matrice L na dalsi prom&nné x, budou slozky
vektoru 8

(LG Ao ay
4 N
zdviseti na promé&nné Xx.

Zavedeme-li toto oznaleni, d4 se soustava tfi rovnic (4) na-
hraditi jedinou vektorovou integrdlni rovnici

M@+4L@»A@@-Fm 6)

Zde znadi A (x) hledan)'r vektor o slozkdch u (x), v (x), w (x);
L (x, y) jest matrix sloZend z deviti funkci ci (X, y) a F (x) je vektor,
jehoZ sloZky jsou f(x), g (x) a h (x).

6. Srovnejme nyni ob& methody, resp. rovnice (5) a (6). Je
zndmo, Ze tovnice (5) dd se rozfediti postupnymi approximacemi:
dosadime do integrlu, jenZ se vyskytuje na pravé stran& rovnice (5),
na misto @ (y) vyraz plynouci z té rovnice, totiZ

ww)-—ﬁkma¢uwu+pm, (50)
¢imZ obdrZime 33‘ w
P ()= mﬂlﬂkmwpmwwﬁgkuwwﬁ(»aﬂaa

Do posledniho integrdlu dosadime na misto ¢ (2) pnslugny vyraz
plynouci z rovnice (5) atd. Vychazi
38 38 38

? () = (n-FZ(—JVSS ~SKCL WK@K

n=1
o

XKoo 0 On) s sty D)
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Rovnice (6) md stejny tvar jako rovnice (5); vektor A (x) Vy-
hovujici rovnici (6) bude tedy ddn vzorcem

: oo g g 8
A@=F@+ 2= .. \LyILosy).. X
X L(Yn—1,yn) F(n) dpydys...dyn 8y

Symbolicky soutin v n-tém &lenu Fady politd se tak, Ze nejprve-

urlime vektor L (a1 ya) F ()
pak jeho integrdl dle y, pak soulin

L (Yn-2, yn-1) - [L Gnot, ¥0) . F (pa)],
naleZ integrdl tohoto soulinu dle y,_; atd.

Hlavni vysledek naSich tvah d4 se vyjadfiti takto:

PovaZiujeme-li veli¢iny u, va w za sloZky vektoru,.
fehoZ zaldte&ni bod jest vintervalu (o, §), veliCiny
f, @ a hpak za slozky vektoru daného, dd se soustava.
integrdlnich rovnic (4) pfevésti bud na jedinou ska-
ldrni integrédlni rovnici (5) o nezndmé ¢ (x) nebo na.
jedinou vektorovou integrdlni rovnici (6) o nezna-
"mém vektoru 4 (x).

V rovnici (B) vyskytuje se integralni intervall
(0, 38); v prvni jeho tfetiné& (o, §) rovnd se nezndma
funkce ¢ (x) sloZce u, ve druhé jeho tfetin& (8, 28)
sloZce v a v posledni tfetin& (28, 38) sloZce w.

Uloha (4) zjednodu3uje se uZitim vektorového-
poltu zrovna tak jako uZitim Fredholmovy methody.

Vektorovd rovnice (6) a ji rovnocennd skaldrni rovnice (5)-
maji stejny tvar; to je vysledek pozoruhodny.

ReSeni postupnymi approximacemi, zndmé z nauky o integrél--
nich rovnicich skaldrnich, d4 se pfenésti, jak jsme vidéli, na vekto-
rovou rovnici (6). Poznamenejme v3ak, Ze formule (7) a (8) plati
jen potud, pokud | 2 | je Cislo dosti malé; obecné reSeni, platné-
pro kaidou hodnotu parametru 4, obdrZeli bychom, applikujice:
na rovnici (5) obecnou Fredholmovu methodu nekone&nych deter-
minantfi,

-7, Ob& methody, jimiZ lze pfevésti soustavu (4) na jedinou:
rovnici (5) resp. (6), daji .se bez podstatné zmé&ny roz3ifiti i na
pfipady, Ze nezndmé funkce u, v, w nebo ¢ zéviseji na r nezdvisle
prom&nnych. Na misto intervallu (o, ) v ném% jsou dané funkce-
prom&énné x definovdny, nastoupi r-rozmérny obor S, geometrické
misto ‘bodu P nebo Q; dané funkce oznatime p (P), k (P, Q), hle-
dané funkce pak u (P), v(P), w(P). Rovné%z lze ob& methody-
zobecniti pro piipad, Ze je polet nezndmych funkci jakykoliv.
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Pro ulohy, jeZ se vyskytuji v mathematické fysice, je zv14ste
vyznamny pfipad, Ze vektor o sloikdch u, v, w 1e funkci bodu
v oboru o dvou nebo o tfech rozmérech.

Prihlédnéme bliZe k této tiloze: zalate¢ni bod P vektoru o sloz-
kdch u, v, w leZi na dané uzaviené ploSe S,. Budi¥ do, nekonen&
maly element této plochy v okoli bodu P. Nezndmé u (P), v (P)
a w (P) maji se urciti z t&chto rovnic:

1O+ 4|00 1@+ 6. (PO V@ e (.0 (@ |dog = £(P)
w0+ A (P Q1@ +6. (2.0 v @+ (,Qw(@ | dog = 2(P) |(0)
S

w(P) ZS[CM\(PJ Q) u(Q)+¢5: (P, Q) v(Q 5 (P, QW (Q)] dog=h(P)
: S, )

Mysleme si plochu S; jakoZto geometrické misto bodu P (nebo Q)
tfikrate; tyto tfi shodné plochy oznalime S,, S,, S; a obor jimi
utvoreny 6 =S, - S, -+ S,. BudiZ P libovolny bod v oboru ¢ a P,
bod homologicky k nému v S, (kaZdému bodu leZicimu v S, neb
v S; cdpovidd jediny bod v S,). Podobné& odpovidd kaZdému bodu
‘Q v o jediny bod Q, v S;,. Definujme nyni funkce ¢ (P), p (P)
a funkci K (P, Q) bodli P, Q, leZicich v oboru ¢ takto:

9 P)=u(Py), p(P)=f(P), je-li P v oboru §,
(P(P):v(PO)! p(P):g(PO): ” Pn ” SZ
@ (P) =w(P,), p(P)y=nh(Py), » Py . S
K (P, Q) = ci (Po, Q,), je-li P v oboru S;a Q v gboru Sg.
Za t&chto predpokladu miizeme nahraditi soustavu (9) ]edmou

I’OV!’HCI
? (P)+ 2 § K(P,Q ¢(Q dog =p(P) (10)

!Integraénim oborem jeo=8-+S8,+ Ss, bod P muie byti kde-
koli v tomto oboru.

Redukce ‘soustavy (9) na jedinou rovnici vektorovou tvaru

A@+2[LP.Q A@ dg=F(P) (D
S

_provedia by se docela’ tak, jak byla redukovana soustava (4) na
-vektorovou rovnici (6).

8. Jakolto pfiklad tlohy, kterou lze vyjédfiti soustavou inte-
grdinich rovnic (9), uvddim problém elastické rovnovahy pruZného
télesa, jsou-li na 3eho povrchu dény bud’ deformujici sily neb de-
tforma»e samy v :

» 0
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Prvni uloha, kterd byla integrdlni rovnici reSena, byl problém-
Dirichlettv: nalézti funkci harmonickou v daném oboru, kterd na-
byva na kraji oboru pfedepsanych hodnot. Fredholm ukézal, Ze
takovd funkce dd se vyjddfiti jakoZto potencidl dvojvrstvy roz-
loZené po kraji daného oboru. Je-li na pf. dany obor trojrozmérny,.
vyhovuje hustota ¢ (P) dvojvrstvy. integrdlni rovnici

9 (P +2{K(P.Q ¢(Qdog=7(P),
: s
kde f a K jsou dané funkce bodit P a Q, do pak element plochy
S dany obor omezujici. Jakmile urime nezndmou hustotu ¢ (P),
vypolte se hledand harmonickd funkce jednoduchou integraci.

Fredholm ukdzal pak,*) Ze téZ obecny problém elastické rovno--
vahy d4 se uvésti na soustavu integrdlnich rovnic tvaru (9). Ne-
zndmy vektor o slozkdch u, v, w md v této tloze obdobny vyznam,.
jako hustota dvojvrstvy v pripadé problému Dirichletova. Obecny
problém elastické rovnovdhy dd se tedy uvésti bud na jedinou
skaldrni integrdlni rovnici tvaru (10) nebo na jedinou vektorovou
rovnici tvaru (11); L (P, Q) znali pak matrix o tfech Fddcich-
a o tfech sloupcich, t.zv. Somiglianfiv tensor.**)

*

Analyée veciorielle el éguations intégrales.
(Extrait de Particle précédent.).

Un systéme d’équations intégrales (4) a.trois fonctions incon-
nues peut étre remplacé par-une équation unique, soit en employant:
la méthode d’élimination de M. Fredholm, soit en introduisant la-
notion du produit d’un tableau a trois lignes et & trois colonnes
et d’'un vecteur (voir Particle de M. H. Weyl ‘dans les ,Rendiconti
del circolo matematico di Palermo“, t. 39).

3

La premiére méthode conduit a l'équation (5). La deuxieéme
méthode nous ameéne a I'équation (6). Dans cette derniére équation
- A (x) représente le vecteur inconnu dont les composantes sont

#) J. Fredholm: Solution d’'un probléme fondamental de la théorie de
I’élasticité. (Arkiv fé6r Matem. Astron, och Fysik. Bd. 2. No. 28;.190). Fred-
holmova methoda byla podrobné zpracovana v pojedndnich: G. Lauricella:
Alcune applicazioni della teoria delle equazioni funzionali alla fisica mate-
matica. (Il Nuovo Cimento, ser. 5. t. XIIl. 1907). — R. Marcolongo: La théorie
des équations intégrales et ses applications 2 la physique mathématique
(vyslo ptivodné v Rendiconti dell’ Accademia dei Lincei ser. 5. vol. XVI. 1osem.,
pak ve francouzském pfekladu v Annales de la Faculté des Sciences de Tou-

- louse 2e série, t. X. 1908). .- ‘

*¥) H. Weyl: Das asymptotische Verteilungsgesetz der Eigenschwingungem
eines beliebig gestalteten elastischen Korpers (Rendiconti del Circolo mate-
matico di Palermo t. 39; 1915). V této praci zavadi Weyl symbolické ndsobeni.
matrice (tensoru) s vektorem ve smysiu vyloZeném v odst. 5. hotejsiho textu..
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a (x), v (0, w(x); F(x)estle vecteur donné, dont les com-
posantes sont f (x), g (x), & (x); L (x, y) désigne le tableau
formé par les neuf fonctions c¢;x (x, y). Le symbole

8 ,

VL) a0 ay

-représente le vecteur dont les composantes sont définies au moyen
de la formule

S [ (6 9) 2 )+ e (6, 9) V) s (6, ) w) dy, k=1,2,3.

o

Les équations (5), (6) ont la méme forme. On peut donc dire que
la simplification du probléeme (4) qui résulte de l'emploi de la
"méthode de M. Fredholm est exactenent de la méme nature que
.celle que I'on obtient en introduisant la notation vectorielle.

Poznamky o grafickém poctu.

:Dr. techn. Vdclav Hruska, soukr. docent a asistent Ces. vys. u€eni technického
v Praze.

1. Je-li graficky stanoviti sou&in a.#b, zndzornime a tise¢kou OA
pfi modulu e, b tisetkou OB pt modulu §*) a ob& tyto dsedky
‘naneseme na ramena thiu od spoletného vrcholu. Na jednom
-rameni zvolime p 6l P tak, aby OP=4. Spojime P s koncovym
‘bodem Cinitele na druhém rameni (B) a vedeme koncovym bodem
.Cinitele na prvém rameni (A) rovnob&Zku s touto pfimkou, aZ protne

v C druhé rameno. ]est(’)—(:’:OAa'ﬁOB:q—éﬁ.a b, takZe tisetka
OC predstavuje soutin a b. pfi modulu 7= %@
Pod# b se ustanovi tak, le’ spojime koncové body B, 4, dé-

. a )
Jence a d&litele a pélem vedeme rovnob¥Zku s touto pfimkou aZ

protne druhé rameéno v bod& D. Jest pak @z%(mod.é-g).
2. Funkci y =/f (x) miaZeme za jistych podminek zndzorniti
kfivkou v Cartesiovych soufadnicich. Prom&nnou x zndzornime

___*® Modul = jednicka délky. Rovnice OA = a (mod @) znadi tolik jako
O A = a. q. Prisludny obrazek sestroji si ¢tenadf laskavé siam.
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